CAD/CAE/CAM

Jednim z nékolika routertt v programu
PADS je i auto-interaktivni Bus Router
pro taZeni nékolika spoji najednou, napf.
u sbérnice. Auto-interaktivni v tomto
pfipadé znamenad, Ze se pii taZeni plos-
nych spojii naznacuje cesta, smér, pii-
¢emz spoje se automaticky vyhybaji pte-
kazkam a jejich konecné provedeni se
optimalizuje.

Princip poloZeni vice spojii najednou
spocivd v taZeni jednoho spoje z mnozi-
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Obr. 1b TaZeni prvniho spoje definuje
cestu i pro zbyvajici spoje

Obr. I1c¢ Po cdstecném poloZeni
prvniho spoje se automaticky
poloZi i zbyvajici spoje

Obr. 1d Postup se opakuje,
dokud se funkce routovdni nezrusi

ny vybranych spojl, ke kterému se na-
sledné automaticky pfimykaji zbyvajici
spoje aZ na povolenou vzdalenost. Pfi-
tom lze tabuldtorem klavesnice vybirat,
ktery z vybranych spoji bude pouZit jako
prvni, navadéci spoj. Postup prace s tim-
to routerem je vysvétlen na dvou rozdil-
nych piipadech ukazanych na obr. 1 a 2.

Spoje, které maji byt tazeny spolu, se
vyberou, napf. tazenim okna kolem je-
jich vyvodu (obr. 1a).

Kurzor automaticky pfiskoci k prvni-
mu (navadécimu) spoji a ten lze ihned
tdhnout v potfebném sméru, pficemz
plosny spoj automaticky obchazi prekaz-
ky a v rozich se lame sdm podle potieby
(obr. 1Db).

Kliknutim (nebo mezernikem klaves-
nice) béhem tazeni navadéciho spoje se
automaticky poloZi zbyvajici spoje
na povolenou mezeru k prvnimu spoji
(obr. Ic).

Kurzor ziistava i nadale na konci nava-
déciho spoje a umoZziuje tak pokracova-
ni v jeho pokladdani na desku — postup se
opakuje (obr. 1d).

Zakonceni spole¢ného taZeni nékolika
plosnych spojti do jejich cilovych mist
neprobéhne automaticky. Do cile je po-
tfeba dotdhnout vSechny spoje jednotlivé
z jejich posledni polohy, pficemZ po do-
konceni jednoho spoje pfiskoci ke kur-
zoru dalsi spoj atd.

Na dalSich obrazcich je ukdzana tro-
chu jina situace, pfi které se jednotlivé
spoje nemohou automaticky pfimykat
k navadécimu spoji, protoZe jim v tom
brani prekdzky (zde v podobé péijecich
plosek). I presto se Bus Router pokousi
pouzit navadéci spoj jako vzor k polozZe-
ni zbyvajicich spoji. Vhledem ke kratké
vzdalenosti mezi pocate¢nimi a cilovy-
mi body neni potfeba v tomto pfipadé
tdhnout spoj nanckolikrdt, ale pouze
v jednom kroku. Z vybranych spoji se
tdhne prvni navadéci spoj pfimo do cile
(obr. 2a), pticemz opét staci pouze uka-
zovat smér tazeni spoje, protoZe plosny
spoj sdm obchazi prekdzky a lame se
v rozich podle potreby. Kliknutim v kon-
covém bodu se kurzor prenese k druhé-

mu spoji, ktery ma automaticky tendenci
sledovat prvni spoj — navedenim do cile
(obr. 2b) a kliknutim v koncovém bodu
se ploSny spoj poloZi podle vzoru prvni-
ho spoje a program je pfipraven tdhnout
dalsi spoj. Postup se opakuje, azZ jsou
vSechny spoje poloZeny (obr. 2c).

Zalezi pochopitelné na dané situaci
a zkuSenosti navrhafte, zda pro podobné
ucely pouzije Bus Router, nebo jenom
auto-interaktivni router na jednotlivé

Obr. 2a Prvni
plosny spoj se poloZi cely

Obr. 2b Automaticky taZeny druhy
spoj se jenom navede na cil

Obr. 2¢ Postupné se dotdhnou
do cile i zbyvajici spoje

spoje. Jisté se najdou i situace, kdy pou-
Ziti tohoto zpiisobu pokladani plo$nych
spoji nepovede k cili, napf. proto, Ze
na desce nebude dostatek mista pro sou-
casné tazeni n€kolika spoji najednou.
I tak pfedstavuje Bus Router v navrho-
vém programu PADS jednu z efektiv-
nich metod poloZeni ploSnych spojl
na desku.

mklauz@dps-az.cz



